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Description 

[0001] La presente invention concerne un transduc- 
teur eiectromecanique comprenant un rotor ayant un 
aimant multipolaire presentant un nombre pair de dipo- s 
les magnetiques (ou paires de poles magnetiques) 
orientes alternativement dans la direction de Taxe de ro- 
tation de ce rotor. Plus particulierement, la presente in- 
vention concerne un transducteur biphase bidirection- 
nel dont ie stator definit des poles magnetiques situes 10 
essentiellement dans un meme plan statorique. 
[0002] II est connu du document WO 85/00 704 un 
transducteur eiectromecanique reposantsur les memes 
principes que ceux definis ci-dessus et dont le stator est 
forme de quatre parties statoriques distinctes definis- is 
sant chacune un pole magnetique du stator. Les deux 
branches portant chacune une bobine ont leurs extre- 
mes reliees respectivement k une portion differente 
des quatre parties statoriques susmentionnees. Deux 
des parties statoriques presentent respectivement un 20 
premier et un deuxieme creneaux circulaires dont les 
merlons sont superposes a i'aimant multipolaire du ro- 
tor. Deux merlons adjacentsdu premier oudu deuxieme 
creneau sont decales angulairement Tun par rapport a 
I'autre d'un angle egal k deux fois Tangle au centre defini 25 
par les dipoles magnetiques de I'aimant multipolaire, 
alors qu'un quelconque merlon du premier creneau cir- 
culate est decaie angulairement par rapport k un quel- 
conque merlon du deuxieme creneau circulaire de (N + 
1/2) fois Tangle au centre des dipoles de I'aimant multi- 00 
polaire, N etant un nombre entier positif. 
[0003] Un des inconvenients majeurs du transducteur 
decrit ci-dessus provient du fait qu'il est tres difficile de 
le monter de maniere precise et sur. En effet, les quatre 
pieces statoriques independantes et imbriquees deux k 35 
deux doivent etre agencees pr§cisement dans une po- 
sition stable les unes relativement aux autres. 
[0004] De plus, ce document ne donne pas d'ensei- 
gnement k Thomme du metier pour rSaliser correcte- 
ment et de maniere fiable un transducteur du type pro- 40 
pose presentant un nombre 6leve de paires de poles 
rotoriques, par exemple egal k 24 ou 30. En effet, Thom- 
me du metier ne trouve pas d'enseignement satisfaisant 
pour les structures des deux parties statoriques, desi- 
gnees par la reference 3, lorsque le nombre de paires 45 
de poles de I'aimant multipolaire augmente. En particu- 
lier, les bras reliant les dents de ces deux parties 3 res- 
pectivement aux extremites B et C des deux branches 
7 deviennent tres etroits et par consequent faibles. 
[0005] Le but de la presente invention est de fournir so 
un transducteur eiectromecanique du type decrit ci- 
avant, mais presentant une structure fiable et moins de- 
licate k monter. A cet effet, la presente invention a com- 
me objet un transducteur eiectromecanique 
comprenant : 55 

un stator definissant des p6les magnetiques stato- 
riques situes essentiellement dans un meme plan 



statorique; 

un rotor definissant un axe de rotation de celui-ci et 
comportant un aimant multipolaire presentant un 
nombre pair de dipoles magnetiques orientes alter- 
nativement dans la direction dud it axe de rotation 
et definissant chacun un premier angle au centre, 
cet aimant multipolaire definissant un plan rotorique 
parallele au plan statorique; 
deux bobines susceptibles d'etre reliees a une ali- 
mentation eiectrique; 

ledit stator comprenant une premiere branche et 
une deuxieme branche portant chacune une des 
deux bobines, un premier et un deuxieme des poles 
magnetiques statoriques ayant respectivement un 
premier et un deuxieme creneau circulaire dont les 
merlons sont au moins partiellement superposes 
audit aimant multipolaire, deux merlons adjacents 
du premier ou deuxieme creneau circulaire etant 
decales angulairement Tun par rapport k Tautre d'un 
angle egal k deux fois ledit premier angle au centre, 
un quelconque merlon du premier creneau circulai- 
re etant decaie angulairement par rapport k un quel- 
conque merlon du deuxieme creneau circulaire de 
(N + 1/2) fois ledit premier angle au centre, N etant 
un nombre entier positif, lesdites premiere et 
deuxieme branches ayant chacune une premiere 
extremite reliee respectivement auxdits premier et 
deuxieme poles magnetiques. Ce transducteur est 
caracterise en ce qu'un troisieme et dernier pole 
magnetique desdits poles magnetiques statoriques 
est agence autour dudit axe de rotation et presente 
k sa peripheric des dents imbriquees dans lesdits 
premier et deuxieme creneaux circulaires et super- 
posees au moins partiellement audit aimant multi- 
polaire, lesdites premiere et deuxieme branches 
ayant chacune leur seconde extremite reliee audit 
troisieme pole magnetique statorique. 

[0006] Grace aux caracteristiques de Tinvention sus- 
mentionn6e, le montage du transducteur eiectromeca- 
nique est facilite et {'augmentation du nombre de dipoles 
magnetiques de Taimant multipolaire n'a pas pour con- 
sequence de rendre la structure du transducteur plus 
fragile, comme c'est le cas dans Tart anterieur susmen- 
tionne. 

[00071 D'autres caracteristiques et avantages de la 
presente invention seront decrits de maniere plus de- 
tainee a Paide de la description suivante, faite en refe- 
rence aux dessins donnes k titre nullement limitatifs et 
dans lesquels : 

La figure 1 est une vue schematique de dessus d'un 
premier mode de realisation d'un transducteur se- 
lon Tinvention; 

la figure 2 est une coupe de la figure 1 selon la ligne 
IMI; 

la figure 3 est une representation schematique de 
Taimant permanent du rotor du transducteur de la 
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figure 1; 

la figure 4 est une vue de dessous d'un anneau en 
materiau magnetique appartenant au rotor repre- 
sents a la figure 2; 

la figure 5 est une vue schematique de dessus d'un 
deuxieme mode de realisation d'un transducteur 
selon invention; 

la figure 6 est une coupe de la figure 5 selon la ligne 
VI -VI; et 

la figure 7 est une vue de dessous d'un anneau en 
materiau magnetique appartenant au stator repr6- 
sente a la figure 5. 

[0008] A I'aide des figures 1 a 4, on decrira ci-apres 
un premier mode de realisation d'un transducteur 6lec- 
tromecanique selon invention. 

[0009] Le transducteur comprend un stator 4 compor- 
tant une premiere et une deuxieme partie statorique 6 
et 8 definissant respectivement un premier et un deuxie- 
me pole magnetique 10 et 12. Les premier et deuxieme 
poles magnetiques 10 et 12 comprennent respective- 
ment un premier et un deuxieme creneau circulaire 14 
et 16. Le stator 4 comprend egalement une troisieme 
partie statorique 18 definissant un troisieme pole ma- 
gnetique 20 et deux branches 22 et 24 portant chacune 
une bobine 26 et 28. Ces deux bobines sont suscepti- 
bles d'etre relives a une alimentation electrique (non re- 
presentee) pour engendrer des flux magnetiques dans 
les deux circuits magnetiques principaux definis par le 
stator 4. 

[0010] Le transducteur comporte egalement un rotor 
30 definissant un axe de rotation 32 et comportant un 
aimant multipolaire 34 annulaire associe a un flasque 
magnetique. Cet aimant presente un nombre pair de di- 
poles magnetiques (ou paires de poles magnetiques) 
orientes alternativement dans la direction de Taxe de ro- 
tation 32. Chaque dipole magnetique definit un angle au 
centre a. 

[0011] Les trois parties statoriques 6, 8 et 18 sont si- 
tuees dans un meme plan statorique 36. Dans une va- 
riante, seuls les poles magnetiques 10, 12 et 20 sont 
situes dans le meme plan 36 alors que les parties sta- 
toriques peripheriques sont agencees de maniere quel- 
conque selon les besoins de construction et d'agence- 
ment du transducteur eiectromecanique au sein d'un 
dispositif destine a le recevoir. 

[0012] L'aimant multipolaire 34 du rotor 30 est situe 
dans un plan rotorique 38 paraliele au plan statorique 
36, a une certaine distance de celui-ci, etant donne que 
les poles magnetiques 10, 12 et 20 sont au moins par- 
tiellement superposes a I'aimant multipolaire 34. 
[0013] Le rotor 30 comporte en outre une plaque 40 
en materiau magnetique situe du cote oppose au plan 
statorique 36 relativement a I'aimant multipolaire 34. La 
plaque 40 presente la forme d'un anneau auquel 
I'aimant multipolaire 34 est superpose. Cette plaque an- 
nulaire 40 comporte des ouvertures 42, chaque ouver- 
ture definissant deux isthmes 44 et 45 constituant des 
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zones a haute reluctance magnetique. Ces ouvertures 
42 isolent magnetiquement des secteurs annulaires 48 
dont Tangle au centre est egal a 2a, c'est-a-dire a deux 
fois la valeur de Tangle au centre d'un dipole magneti- 

5 que de I'aimant multipolaire 34. On notera que, dans 
une variante de realisation, Tangle au centre des sec- 
teurs annulaires est egal a 3a, mais peut aussi avoir une 
autre valeur. De preference, les ouvertures 42 sont ali- 
gnees sur les zones intermediates 50 de I'aimant mul- 

io tipolaire 34. 

[0014] Concernant I'agencement des poles magneti- 
ques statoriques 10, 1 2 et 20, le premier creneau circu- 
laire 14 et le deuxieme creneau circulaire 16, apparte- 
nant respectivement aux poles magnetiques 10 et 12, 

is sont formes respectivement de merlons 52 et de mer- 
lons 54. Ces merlons 52 et 54 sont au moins partielle- 
ment superposes a I'aimant multipolaire 34 du rotor 30. 
Deux merlons adjacents 52 ou 54 du premier ou du 
deuxieme creneau circulaire 1 4 ou 1 6 sont decaies an- 

20 gulairement Tun par rapport a Tautre d'un angle 2a, 
c'est-a-dire egal a deux fois la valeur de Tangle au centre 
a. Ensuite, un quelconque merlon 52 du premier cre- 
neau circulaire 1 4 est decaie angulairement par rapport 
a un quelconque merlon 54 du deuxieme creneau cir- 

25 culaire 1 6 d'un angle p dont la valeur est egale, de pre- 
ference, a (N + 1/2) fois celle de Tangle au centre a, N 
etant un nombre entier positif. Toutefois, p peut dans, 
un autre mode de realisation, avoir une valeur egale a 
(N + 1/3) dou (N + 2/3) a. 

30 [0015] Les premiere et deuxieme branches 22 et 24 
ont des premieres extremites 56 et 57 reliees respecti- 
vement et directement aux premier et deuxieme poles 
magnetiques 10 et 12, alors que leurs secondes extre- 
mites 58 et 59 sont reliees toutes deux directement au 

35 troisieme pole magnetique 20. 

[0016] Le troisieme pole magnetique 20, formant un 
dernier pole magnetique du stator 4, est agence autour 
de Taxe de rotation 32 du rotor 30 et presente a sa pe- 
ripheric des dents 60 imbriquees dans les premier et 

40 deuxieme creneaux circulaires 14 et 16. Les dents 60 
sont au moins partiellement superposees a Taimant 
multipolaire 34. Entre les merlons 52 du premier cre- 
neau circulaire 14 et les merlons 54 du deuxieme cre- 
neau circulaire 16 sont prevus d'une part une dent in- 

45 termediaire 62 et un bras 64 qui prolonge la partie cen- 
trale du pole 20 de maniere a permettre la fixation des 
secondes extremites 58 et 59 des branches 22 et 24 
portant les bobines 26 et 28. 

[0017] On remarquera que la presence de la dent in- 
50 termediaire 62 n'est pas indispensable au fonctionne- 
ment du transducteur selon Tinvention; cependant elle 
permet, tout comme la partie du bras 64 superposee a 
I'aimant multipolaire 34, de recolter le flux engendre par 
les bobines 26 et 28 qui est couple au flux magnetique 
55 de Taimant multipolaire 34 a travers les merlons situes 
aux extremites des creneaux circulaires 14 et 16, etant 
donne la presence des ouvertures 42 dans la plaque 
annulaire 40 servant de plaque de fermeture des circuits 
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magnetiques utiles du transducteur decrit ici. De plus, 
cette dent intermediate 62 permet de definir le couple 
de positionnement de I'aimant permanent au repos en 
amplitude et en phase. 

[001 8] On observera que la presence de la plaque 40 
est necessaire k un bon fonctionnement du transduc- 
teur selon Tinvention, car cette plaque 40 permettent 
d'augmenter le rendement de ce transducteur et done 
de minimiser la consommation en energie electrique 
pour un certain travail fourni. Les ouvertures 42 prevues 
dans la plaque 40 et definissant des secteurs annulaires 
48 isoles magnetiquement les uns des autres permet 
d'isoler magnetiquement les poles magnetiques 10 et 
12 du stator et d'eviter ainsi que les flux de fuite des 
bobines soient importants. Ceci est particulierement 
avantageux pour le transducteur selon ('invention, etant 
donne que les deux circuits magnetiques principaux de 
ce transducteur ont un pole magnetique 20 commun. 
[001 9] Un mode de fonctionnement nullement limitatif 
du transducteur selon invention consiste k alimenter 
alternativement les bobines 26 et 28 avec une polarite 
variant alternativement pour faire tourner le rotor de ma- 
niere pas k pas. Avec une telle alimentation, on remar- 
quera que 30 dipoles magnetiques prevus pour I'aimant 
multipolaire 34 suffisent pour obtenir 60 pas par tour du 
rotor 30, ce qui est avantageux pour une application hor- 
logere. 

[0020] A I'aide des figures 5 k 7, on decrira ci-apres 
un deuxieme mode de realisation d'un transducteur 
electromecanique selon Tinvention. 
[0021] Les references 66\k decrites precedemment 
ne seront pas k nouveau decrites ici en detail. On notera 
que le rotor n'a pas ete represents k la figure 5 pour ne 
pas surcharger le dessin. 

[0022] Ce deuxieme mode de realisation de I'inven- 
tion se difterencie du premier mode de realisation decrit 
ci-avant sous deux aspects. 

[0023] En premier lieu, les trois parties statoriques 6', 
8' et 18' formant respectivement les poles magnetiques 
statoriques 10, 12 et 20 sont materiellement reliees en- 
semble de maniere k former une seule et meme piece. 
Les parties statoriques 6\ 8' et 1 8' sont reliees ensemble 
au moyen d'isthmes 70, 71 et 72 formant des zones k 
haute reluctance magnetique isolant ainsi magnetique- 
ment les poles magnetiques 1 0, 1 2 et 20. L'agencement 
des creneaux circulaires 14 et 16, ainsi que l'agence- 
ment des dents 60 du pole magnetique 20 sont similai- 
res k ceux du premier mode de realisation. 
[0024] En second lieu, ce deuxieme mode de realisa- 
tion se differencie du premier mode de realisation en ce 
qu'il est prevu une plaque annulaire 74 situee du cotd 
oppose au plan statorique 36 relativement k I'aimant 
multipolaire 34 du rotor 30'. Cet anneau 74 remplace 
l'anneau 40 du premier mode de realisation. L'anneau 
74, 6galement forme d'un materiau magnetique, est su- 
perpose au moins partiellement k I'aimant multipolaire 
34 et est agence fixement relativement au stator 4'. La 
plaque annulaire 74 comporte deux ouvertures 76 et 78 



servant k isoler magnetiquement deux secteurs 80 et 
82 de l'anneau 74. Cet anneau 74 est agence relative- 
ment au stator 4' de maniere que les segments annulai- 
res 80 et 82 soient respectivement superposes aux cre- 
5 neaux circulaires 14 et 16. Ainsi, les ouvertures 76 et 
78 servent k isoler magnetiquement les poles magneti- 
ques 10 et 12. 

[0025] On observera que l'anneau 74 permet d'aug- 
menter le rendement du transducteur electromecanique 
10 selon I'invention et permet egalement de diminuer Mat- 
traction exercee par les poles magnetiques 10, 12 et 20 
sur I'aimant multipolaire 34. 

[0026] Le fonctionnement du transducteur electrome- 
canique selon le deuxieme mode de realisation est si- 
is milaire k celui du premier mode de realisation decrit pre- 
cedemment. 



Revendications 

20 

1. Transducteur electromecanique comprenant : 

un stator (4, 4') definissant des poles magneti- 
ques statoriques (10, 12, 20) situes essentiel- 

25 lement dans un meme plan statorique (36); 

un rotor (30, 30') definissant un axe de rotation 
(32) de celui-ci et comportant un aimant multi- 
polaire (34) presentant un nombre pair de dipo- 
les magnetiques orientes alternativement se- 

30 Ion tedit axe de rotation et definissant chacun 

un premier angle au centre (a), cet aimant mul- 
tipolaire (34) definissant un plan rotorique (38) 
parallele audit plan statorique; 
deux bobines (26, 28) susceptibles d'etre re- 

35 Nees a une alimentation electrique; 

ledit stator (4; 4') comprenant une premiere 
branche (22) et une deuxieme branche (24) 
portant chacune une des deux bobines, un pre- 
mier (1 0) et un deuxieme (12) desdits poles ma* 

40 gnetiques statoriques ayant respectivement un 

premier et un deuxieme creneau circulaire (14 
et 16) dont les merlons (52, 54) sont au moins 
partiellement superposes audit aimant multipo- 
laire (34), deux merlons adjacents dudit pre- 

45 mier ou deuxieme creneau circulaire etant de- 

cays angulairement I'un par rapport a Pautre 
d'un angle egal k deux fois ledit premier angle 
au centre (a), un quelconque merlon dudit pre- 
mier creneau circulaire etant decale angulaire- 

50 ment par rapport k un quelconque merlon dudit 

deuxieme creneau circulaire de N + 1/2 fois le- 
dit premier angle au centre (a), N etant un nom- 
bre entier positif , lesdites premiere et deuxieme 
branches (22 et 24) ayant des premieres extre- 

55 mites (56, 57) reliees respectivement auxdits 

premier et deuxieme poles magnetiques (10, 
1 2), caracterise en ce qu'un troisieme et dernier 
pole magnetique (20) desdits poles magneti- 
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1. Elektromechanischer MeGwandler, umfassend: 



ques statoriques est agence autour dudit axe 
de rotation (32) et presents k sa peripherie des 
dents (60) imbriquees dans lesdits premier et 
deuxieme creneaux circulaires (14, 16) et su- 
perposees au moins partiellement audit aimant 
multipolaire (34), lesdites premiere et deuxid- 
me branches ayant leurs secondes extremites 
(58, 59) reliees audit troisieme pole magneti- 
que statorique (20). 



Patentanspruche 
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einen Stator 
12, 20) defin 
ner Statoreb 
einen Rotor 
definiert und 
der eine gen 



2. Transducteur selon la revendication 1, caracterise 
en ce qu'il comporte en outre une plaque (40) en 
materiau magnetique situee du cote oppose audit 
plan statorique (36) relativement audit aimant mul- 
tipolaire (34), cette plaque etant superposee au is 
moins partiellement a cet aimant multipolaire et 
etant solidaire en rotation dudit rotor (30). 

3. Transducteur selon la revendication 2, caracterise 

en ce que ladite plaque magnetique (40) est une 20 
plaque annulaire ayant des ouvertures (42) agen- 
cees de maniere & isoler magnetiquement des sec- 
teurs annulaires (48) dont Tangle au centre est egal 
ou superieur & deux fois ledit premier angle au cen- 
tre (a). 25 

4. Transducteur selon la revendication 1, caracterise 
en ce qu'il comprend en outre une plaque magne- 
tique (74) situee du cote oppose audit plan statori- 
que (36) relativement audit aimant multipolaire (34), 30 
cette plaque etant superposee au moins partielle- 
ment h cet aimant multipolaire et etant agencee 
fixement relativement audit stator (4'). 

5. Transducteur selon la revendication 4, caracterise 35 
en ce que ladite plaque magnetique (74) est annu- 
laire et presente deux ouvertures (76, 78) isolant 
magnetiquement deux secteurs annulaires (80, 82) 
superposes respectivement au moins partiellement 
auxdits premier et deuxieme creneaux circulaires 40 
(14,16). 

6. Transducteur selon Tune des revendications pr6c§- 
dentes, caracterise en ce que lesdits premier, 
deuxieme et troisieme poles magnetiques statori- 
ques (10, 12, 20) sont formes par une seule et me- 
me piece definissant trois isthmes (70, 71, 72) a 
haute reluctance magnetique isolant magnetique- 
ment lesdits poles statoriques (10, 12, 20). 

so 

7. Transducteur selon Tune des revendications prec£- 
dentes, caracterise en ce que le nombre de dipoles 
dudit aimant multipolaire (34) est 6gal h trente, la- 
dite alimentation eiectrique etant agencee pour fai- 

re tourner ledit rotor (30; 30') de soixante pas par ss 
tour en alimentant alternativement les deux bobines 
(26, 28). 



(4, 4'), derStator-Magnetpole (10, 
iert, die sich im wesentlichen in ei- 
>ene (36) befinden; 
(30, 30'), der eine Drehachse (32) 
i einen Multipolmagneten enthait, 
ade Anzahl von magnetischen Di- 
polen aufweist, die abwechselnd langs der 
Drehachse orientiert sind und jeweils einen er- 
sten Zentrumswinkel (a) definieren, wobei die- 
ser Multipolmagnet (34) eine zur Statorebene 
parallele Rotorebene (38) definiert; 
zwei Spulen (26, 28), die mit einer Stromver- 
sorgung verbunden werden konnen; 
wobei der Stator (4; 4') einen ersten Zweig (22) 
und einen zweiten Zweig (24) umfaBt, wovon 
jeder eine der beiden Spulen tragt, wobei ein 
erster (10) und ein zweiter (12) der Statorma- 
gnetpole eine erste bzw. eine zweite kreisfor- 
mige Zinnenanordnung (14 und 16) besitzen, f 
deren Zinnen (52, 54) wenigstens teilweise 
dem Mehrpolmagneten (34) uberlagert sind, 
wobei zwei benachbarte Zinnen der ersten 
oder der zweiten kreisfdrmigen Zinnenanord- 
nung in Winkelrichtung relativ zueinander urn 
einen Winkel versetzt sind, der gleich dem dop- 
pelten Zentrumswinkel (a) ist, wobei eine be- 
liebige Zinne der ersten kreisformigen Zinnen- 
anordnung in Winkelrichtung in bezug auf eine 
beliebige Zinne der zweiten kreisformigen Zin- 
nenanordnung um den (N + 1/2)-fachen ersten 
Zentrumswinkel (a) versetzt ist, wobei N eine 
positive ganze Zahl ist, wobei die ersten und 
zweiten Zweige (22 und 24) erste Enden (56, 
57) besitzen, die mit den ersten bzw, zweiten 
Magnetpolen (1 0, 1 2) verbunden sind, dadurch 
gekennzeichnet, daf3 ein dritter und letzter Ma- 
gnetpol (20) der Stator-Magnetpole um die 
Drehachse (32) angeordnet ist und an seinem 
Umfang Zahne (60) aufweist, die mit den ersten 
und zweiten kreisformigen Zinnenanordnun- 
gen (14, 16) verzahnt sind und dem Mehrpol- 
magneten (34) wenigstens teilweise uberlagert 
sind, wobei die ersten und zweiten Zweige mit 
ihren zweiten Enden (58, 59) mit dem dritten 
Statormagnetpol (20) verbunden sind. 

2. MeBwandler nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB er auGerdem eine Platte (40) aus ma- 
gnetischem Material enthait, die sich auf der der 
Statorebene (36) in bezug auf den Mehrpolmagne- 
ten (34) gegenuberliegenden Seite befindet, wobei 
diese Platte wenigstens teilweise diesem Mehrpol- 
magneten uberlagert ist und mit dem Rotor (30) 
drehfest verbunden ist. 
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3. MeBwandler nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die magnetische Platte (40) eine ring- 
fdrmige Platte ist, die Offnungen (42) besitzt, die in 
der Weise angeordnet sind, daB Ringsektoren (48), 
deren Zentrumswinkel wenigstens gleich dem dop- 5 
pelten ersten Zentrumswinkel (a) ist, magnetisch 
isoliert sind. 

4. MeBwandler nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB er auBerdem eine magnetische Plat- 10 
te (74) umfaBt, die sich auf der der Statorebene (36) 

in bezug auf den Mehrpolmagneten (34) gegen- 
uberliegenden Seite befindet, wobei diese Platte 
wenigstens teilweise diesem Mehrpolmagneten 
uberlagert ist und in bezug auf den Stator (4') test is 
angeordnet ist. 

5. MeBwandler nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die magnetische Platte (74) ringfor- 
mig ist und zwei Offnungen (76, 78) aufweist, die 20 
zwei Ringsektoren (80, 82), die wenigstens teilwei- 
se der ersten bzw. der zweiten kreisfdrmigen Zin- 
nenanordnung (14, 16) uberlagert sind, magnetisch 
isolieren. 

25 

6. MeBwandler nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die ersten, 
zweiten und dritten Stator-Magnetpole (10, 12, 20) 
aus ein und demselben Teil gebildet sind, das drei 
Engstellen (70, 71 , 72) mit hoher magnetischer Re- 30 
luktanz definiert, die die Statorpole (10, 12, 20) ma- 
gnetisch isolieren. 

7. MeBwandler nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Anzahl 35 
der Dipole des Mehrpolmagneten (34) gleich drei- 

Big ist, wobei die Stromversorgung so beschaffen 
ist, daB sie den Rotor (30; 30') um sechzig Schritte 
pro Umdrehung bei abwechselnder Versorgung der 
beiden Spulen (26, 28) dreht 40 



Claims 

1 . Electromecanic transducer comprising : *s 

a stator (4, 4') defining statoric magnetic poles 
(10, 12, 20) which are situated essentially in a 
same statoric plane (36); 

a rotor (30, 30') defining an axis of rotation (32) 50 
of the rotor and comprising a multipolar magnet 
(34) presenting an even number of magnetic di- 
poles which are orientated alternately along 
said axis of rotation and each defining a first 
central angle (a), this multipolar magnet (34) 55 
defining a rotor plane (38) parallel to said sta- 
toric plane; 

two coils (26, 28) arranged to be connected to 



an electric power supply; 
said stator (4; 4') comprising a first branch (22) 
and a second branch (24) which each contain 
one of the two coils, a first (10) and a second 
(12) of said statoric magnetic poles having re- 
spectively a first and a second circular battle- 
ment (14 and 16) the merlons (52, 54) of which 
being at least partially superposed to said 
multipolar magnet (34), two adjacent merlons 
of said first or second circular battlement being 
angularly shifted one with respect to the other 
by an angle which is twice said first central an- 
gle (a), any merlon of said first circular battle- 
ment being angularly shifted with respect to any 
merlon of said second circular battlement by N 
+ 1/2 times said first central angle (a), N being 
a positive integer, said first and second branch- 
es (22 and 24) having first extremities (56, 57) 
respectively connected to said first and second 
magnetic poles (10, 12), characterised in that 
a third and final magnetic pole (20) of said sta- 
toric magnetic poles is arranged around said 
axis of rotation (32) and has at its periphery, 
teeth (60) which overlap said first and second 
circular battlements (14, 16) and which are su- 
perposed at least partially to said multipolar 
magnet (34), said first and second branches av- 
ing their second extremities (58, 59) connected 
to said third statoric magnetic pole (20). 

2. Transducer according to claim 1, characterized in 
that it further comprises a plate (40) formed of a 
magnetic material and situated on the opposite side 
of said statoric plane (36) with respect to said 
multipolar magnet (34), said plate being at least par- 
tially superposed to said multipolar magnet and be- 
ing rotationally fixed to said rotor (30). 

3. Transducer according to claim 2, characterized in 
that said magnetic plate (40) is an annular plate 
having apertures (42) arranged in such a way as to 
magnetically isolate annular sections (48) which 
have a central angle equal or superior to twice said 
first central angle (a). 

4. Transducer according to claim 1, characterized in 
that it further comprises a magnetic plate (74) situ- 
ated on the opposite side of said statoric plane (36) 
with respect to said multipolar magnet (34), this 
plate being at least partially superposed to said 
multipolar magnet and being arranged fixedly with 
respect to said stator (4*). 

5. Transducer according to claim 4, characterized in 
that said magnetic plate (74) is annular and has two 
apertures (76), magnetically isolating two annular 
sections (80, 82) which are at least partially super- 
posed to respectively said first and said second cir- 
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cular battlement (14, 16). 

Transducer according to anyone of the preceding 
claims, characterized in that said first, second and 
third statoric magnetic poles (10,12, 20) are formed s 
of a same and single piece defining three isthmus 
(70, 71 , 72) of high magnetic reluctance magneti- 
cally isolating said statoric poles (10, 12, 20). 

Transducer according to anyone of the preceding 10 
claims, characterized in that the number of dipoles 
of said multipolar magnet (34) is equal to thirty, said 
electric power supply being arranged so as to cause 
said rotor (30; 30') to rotate at sixty steps per turn 
by powering alternatively the two coils (26, 28). is 
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